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1 - Introduction

La famille ALTIVAR 312 de variateurs de vitesse a fréquence réglable est utilisée pour la
commande des moteurs asynchrones triphasés. Leur puissance varie de :

¢ 0,37 a 2,2 kW (0,5 a 3 HP) 240 V, entrée monophasée.
*3a75kW (5a 10 HP) 230 V, entrée triphasée.
¢ 0,75a 15 kW (1 a 20 HP) 460/480 V, entrée triphasée.

Ces directives couvrent les caractéristiques techniques, les spécifications, I'installation et le cablage
de tous les variateurs de vitesse ALTIVAR 31.

2 - Caractéristiques

Tension d’alimentation monophasée : 208/230 V —15 %, +10 %, 50/60 Hz

Moteur Réseau (entrée) Variateur (sortie) Reéférence Taille
Puissance Courant de ligne max. Puissance Courant Puissance Courant  Courant
indiquée (2) apparente  dappel dissipée 3 nominal  fransitoire
sur la plaque (1) 3 3 max. courant (1) max. (1)

200V 240V (3) nominal (4)
kW cv A A KWVA A W A A
0.18° 0325 30 25 06 10 24 15 23 ATV3II2HD1BM2(5) 3
03r 05 B3 44 1.0 10 41 33 50 ATVI12HDITM2(5) 3
055 075 6.8 68 14 10 46 37 56 ATVI12ZHOSSM2(5) 4
0.75 1 B9 75 18 10 60 48 7.2 ATV312HOTSM2(5) 4
11 15 12.1 102 24 19 74 69 104 ATWVII2ZHUNIMZ(5) &
15 2 158 133 32 19 50 80 120 ATV312HUI5M2(5) &
22 3 219 184 44 19 123 11.0 16.5 ATVI12HUZ2M2(5) 7

[1] Les valeurs correspondent a la quantité absorbée par les variateurs de vitesse livrés avec une
capacité de défaillance égale au courant de court-circuit nominal indiqué au tableau et dans des
conditions nominales de charge et de vitesse du moteur associé sans inductance supplémentaire.
[2] Pendant 60 secondes.

Environnement:

ouvert [l

UL type 1 sans retrait de la bande adhésive grise du dessus du variateur et avec
I'addition du kit NEMA / UL type 1. IP20 lorsque la bande adhésive grise est enlevée
du dessus du variateur.

Degré de protection

Tenue aux vibrations 1gde13a 150 Hz

Degré 2 selon la norme UL 840. Protéger |le variateur de vitesse des poussiéres, des

Degré de pollution gaz corrosifs et des égouttements de liquides.

Humidité relative 93 % maximale, sans condensation et sans égouttement (fournir un systéme de
maximale chauffage en cas de condensation).

Entreposage : --25 a4 +70 °C (13 & +158 °F)

Fonctionnement :-10 a +40 °C (+14 a +104 °F) sans retrait de la bande adhésive grise
-10 & +50 °C (+14 a +122 °F) avec la bande adhésive grise enlevée

Température ambiante
maximale

Jusqu’a 1 000 m (3 300 pieds) sans déclassement ; déclasser de 3 % par 1 000 m

Altitude supplémentaires (3 300 pieds)
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3 — Préréglages usine

L'Altivar 31 est préréglé en usine pour les conditions d'emploi les plus courantes :

o Affichage : variateur prét (a I'arrét), fréquence moteur (en marche).

e Réseau : 50 Hz.

e Tension moteur : 230 V ou 400 V, selon modeéle.

e Rampes : 3 secondes.

e Petite vitesse : 0 Hz

e Grande vitesse : 50 Hz.

e Gain boucle fréquence : standard.

e Courant thermique moteur = courant nominal variateur.

e Courant de freinage par injection a l'arrét = 0,7 x courant nominal variateur, pendant 0,5
seconde.

e Fonctionnement a couple constant, avec controle vectoriel de flux sans capteur.

e Adaptation automatique de la rampe de décélération en cas de surtension au freinage.

e Fréquence de découpage 4 kHz.

e Entrées logiques :  LI1, LI2: 2 sens de marche, commande 2 fils.

LI3, LI4: 4 vitesses présélectionnées (0Hz, 10Hz, 15Hz, 50Hz).

e Entrées analogiques :AI1 (0 + 10 V) : consigne vitesse,
AI2 (0 + 10 V) ou AIC (0, 20 mA) : sommatrice de AIl.

e RelaisR2: consigne vitesse atteinte.
e Sortie analogique AO (0 - 20 mA) : fréquence moteur.

4 — Cablage

Borniers de contrdle:

e

Commutateur de Source o % % 8 < O 8
configuration des D CLI < O <« < o o or|
entrées logiques SINK O O O O O O O
= > —
O = & ¢ wn -
O < « < — © Borni?rs
O O O O O O contréle

Connecteur

RJ45 RJ45

Ol |Oles | O |rea

O leav] O |ua | O |r1B
(O lus

O Iun
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Caractéristiques et fonctions des bornes de controle:

Borne Fonction Caractéristiques électriques
R1A Contact OF a point commun (R1C) du |» Pouvoir de commutation mini : 10 mA pour 5V —
R1B relais programmable R1 * Pouvoir de commutation maxi sur charge résistive (cos ¢ = 1etL/R=0ms):
R1C 5Apour250V -~ et30V =
R2A Contact a fermature du relais |* Pouvoir de commutation maxi sur charge inductive (cos g =04 et UR =7 ms):
R2C programmable R2 1,5 Apour250 V ~. et 30 V —
+ temps d'échantillonnage 8 ms
* durée de vie : 100 000 manceuvres au pouvoir de commutation maxi,
1 000 000 de mancsuvres au pouvoir de commutation mini.
COM Commun des entrées/sorties ov
analogigues
Al Entree analogigue en tension Entree analogique 0 + 10 V (tension maxi de non destruction 30 V)
* impédance 30 kQ
» résolution 0,01 V, convertisseur 10 bits
+ précision * 4,3 %, linéarité + 0,2 %, de la valeur maxi
* temps d’échantillonnage 8 ms
* utilisation avec cable blindé 100 m maxi
10V Alimentation pour potentiométre de [+10V (+ 8 % - 0), 10 mA maxi, protégé contre les courts-circuits et les surcharges
consigne
1a10ka
Al2 Entrée analogigue en tension |Entrée analogigue bipolaire 0 £ 10 V (tension maxi de non destruction £ 30 V)
La polarité + ou - de la tension sur Al2 agit sur le sens de la consigne, donc sur
le sens de marche.
* impédance 30 kQ
+ résolution 0,01 V, convertisseur 10 bits + signe
* précision + 4,3 %, linéarité £ 0,2 %, de la valeur maxi
* temps d'échantillonnage 8 ms
« utilisation avec cable blindé 100 m maxi
Al3 Entrée analogique en courant Entrée analogique X - ¥ mA, X etY étant programmables de 0 4 20 mA,
* impédance 250 Q
* résolution 0,02 mA, convertisseur 10 bits
* précision + 4,3 %, linéarité £ 0,2 %, de la valeur maxi
+ temps d'échantillonnage 8 ms
COM Commun des entrées/sorties [ov
analogiques
AQV Sortie analogigue en tension AOV [Sortie analogique 0 a 10V, impédance de charge mini 470 Q
ou ou
AOC Sortie analogigue en courant AOC Sortie analogique X-Y mA, X et Y étant programmables de 0 a 20 mA,
ou impédance de charge maxi 800 Q
Sortie logigue en tension AOC * résolution 8 bits (1)
AQV ou AOC sont affectables * précision £ 1 % (1)
(I'une ou l'autre mais pas les deux) * linéarité £ 0,2 % (1)
+ temps d'échantillonnage 8 ms
Cette sortie analogique est configurable en sortie logique 24 V sur AOC |, impédance
de charge mini 1,2 k.
(1) Caractéristiques du convertisseur numérique/analogique.
24V Alimentation des entrées logiques + 24 V protégé contre les courts-circuits et les surcharges, mini 19 V, maxi 30 V.
Débit maxi disponible client 100 mA
LI1 | Entrées logiques " |Entrées logiques programmables
LI2 | + Alimentation + 24 V (maxi 30 V)
LI3 * Impédance 3.5 k2
«Etat0si< 5V, état 1si> 11V (différence de potentiel entre LI- et CLI)
| * temps d'échantillonnage 4 ms
Li4 |Entrées logiques Entrées logiques programmables
LIS | * Alimentation + 24 V (maxi 30 V)
LI6 * Impédance 3.5 k
+Etat0si< 5V, état 1si > 11V (difféerence de potentiel entre LI- et CLI)
| + temps d'échantillonnage 4 ms
CLI ;C()mmun des entrées logiques | Voir page 12.
DIDASTEL
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Schéma de raccordement pour préréglage usine:

[ —— ATVI1Z2esesl2

Alimentation monophasée
(1)
___ - ]

ATV312esesM3/N4/SE
Alimentation triphasée

\
{1 1
(2)
- __Q__
@

|
L
L

Utilisation de la sortie analegigue
‘ comme sortie logigue

LIS
Lb

RiA
RAC
R1B
R2A
wac),
CLl
LIt

= .
5 i T @ 0 = = Relais 24V
o ==l ou
entrée de 'automate 24
ou
Potentiométre | *- Y ') voyant
U de référence » [
\‘\ Résistance de 0-10V i
— freinage, ——
le cas échéant

(1) Inductance de ligne éventuelle (1 phase ou 3 phases).

(2) Contacts du relais de sécurité, pour signaler a distance I'état du variateur.

(3) + 24 V interne. En cas d'utilisation d'une source externe + 24V, relier le 0 V de
celle-ci a la borne COM, et ne pas utiliser la borne + 24 du variateur.

5 — Fonctions de base du variateur de vitesse

Relais de défaut, réinitialisation

Le relais de défaut (R1) est activé lorsque le variateur de vitesse est mis sous
tension et qu'il n'existe aucun défaut. Il comporte un contact N.O. et un N.F. a point
commun.

Le variateur de vitesse peut étre réinitialisé apres un défaut de I'une des facons
suivantes :

« Mise hors tension jusqu'a ce que l'afficheur et la DEL rouge s'éteignent, puis remise sous
tension.

e Automatiquement apres certains défauts lorsque la fonction «automatic restart»
(redémarrage automatique) a été activée. Voir page 214 pour les informations concernant
le réglage du redémarrage automatique.

e Via une entrée logique affectée a la fonction «fault reset»(Remise a zéro des défauts) (voir
page 199).
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Protection thermique du variateur de vitesse

La protection thermique est fournie par thermistance fixée sur le radiateur ou integrée au module
de puissance. Elle fournit une protection indirecte du variateur de vitesse contre les surcharges par
limitation de courant.

Points de déclenchement typiques :

e Courant moteur égal a 185 % du courant nominal du variateur de vitesse pendant 2
secondes

e Courant moteur égal a 150 % du courant nominal du variateur de vitesse pendant 60
secondes.

Ventilation des variateurs
Le ventilateur est alimenté automatiquement au déverrouillage du variateur (c.-ad. a la réception
d’'un signal de sens de marche et d'un signal de référence). Il est mis hors tension quelques

secondes apres le verrouillage du variateur (quand le régime moteur est inférieur a 0,5 Hz et que
le freinage par injection est terminé).

Protection thermique du moteur

Protection thermique par calcul du I2t.

REMARQUE :
La mémoire de I'état thermique du moteur revient a zéro a la mise hors tension du variateur.

6 — Fonctions d'applications des entrées et sorties configurables:

Fonctions des entrées logiques

Sens de marche : avant / arriére
La marche arriere peut étre supprimée dans le cas d’application a un seul sens de
rotation moteur.

Commande a 2 fils

La marche (avant ou arriére) et I'arrét sont commandés par la méme entrée logique. Etat 1 est
marche, état 0 est arrét. Lors d'une mise sous tension, d’'une remise a zéro manuelle ou aprés une
commande d'arrét, le moteur ne peut étre alimenté qu'apres réinitialisation des commandes
«forward» (avant), «reverse» (arriere) et «DC injection stop» (arrét par injection cc).

Si la fonction de redémarrage automatique est configurée (parameétre Atr dans le menu drC), la
réinitialisation n'est pas nécessaire.
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Commande a 3 fils

La marche (avant ou arriere) et l'arrét sont commandés par 2 entrées logiques différentes. LI1 est
toujours affectée a la fonction arrét. L'arrét est obtenu a l'ouverture (état 0) de l'entrée.
L'impulsion de I'entrée marche est mémorisée jusqu'a l'ouverture de l'entrée d'arrét. Lors d'une
mise sous tension, d'une remise a zéro manuelle, ou apres une commande d'arrét, le moteur ne
peut étre alimenté qu'apres réinitialisation des commandes «forward» (avant), «reverse» (arriere)
et «DC injection stop» (arrét par injection cc).

Commutation des rampes

Commutation entre la premiére rampe d'accélération (ACC, DEC) et la seconde (AC2, DE2). La
commutation des rampes est obtenue par I'activation d'une entrée logique LIx ou par détection
d’un seuil de fréquence réglable Frt.

Marche pas a pas «JOG»

Impulsion de marche en petite vitesse. Si le contact JOG est fermé puis le contact de sens de
marche actionné, la rampe est de 0,1 seconde quels que soient les réglages ACC, dEC, AC2, et
dE2. Si le contact de sens de marche est fermé puis le contact JOG actionné, ce sont les rampes
réglées qui sont utilisées.

Le temps minimal entre 2 opérations JOG est de 0,5 seconde. Le paramétre vitesse JOG est
accessible dans le menu de réglage.

Vitesses présélectionnées
Deux, quatre ou huit vitesses peuvent étre présélectionnées, nécessitant respectivement 1, 2, ou 3
entrées logiques. Les vitesses présélectionnées doivent étre affectées dans I'ordre suivant :

1. PS2 (LIx)
2. PS4 (Lly)
3. PS8 (LIz)

La suppression d'affectation des vitesses présélectionnées se fait dans I'ordre inverse.

Commutation de références vitesse
Commutation de deux références (référence Al1l et référence AI2 ou AIC) par commande d’entrée
logique. Cette fonction affecte automatiquement AI2 ou AIC a référence vitesse 2.

AI 2 or
Ll x + 24 COM Al1  +10 Contact ouvert, référence=AI2 ou AIC

__T__ T___i T———— — Contact fermé, référence=AI1
Si AI2/AIC est affecté a la fonction PI, le

fonctionnement combine les 2 fonctions
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Arrét roue libre
Provoque l'arrét du moteur par le couple résistif seulement. L'alimentation du moteur est coupée.
L'arrét roue libre est obtenu a l'ouverture d'une entrée logique affectée a cette fonction (état 0).

Freinage par injection de courant continu
Le freinage par injection cc est activé lorsque I'entrée logique affectée a cette fonction se ferme
(état 1), ou est activé automatiquement si la fréquence est inférieure a 0,5 Hz.

Arrét rapide

L'arrét rapide est un arrét freiné dont la durée de rampe de décélération actuelle est divisée par 4
dans les limites des possibilités de freinage. L'arrét rapide est obtenu a I'ouverture d'une entrée
logique affectée a cette fonction (état 0).

Remise a zéro des défauts (Raz défauts)

La remise a zéro des défauts permet I'effacement du défaut mémorisé et la réinitialisation du
variateur si la cause du défaut a disparu, a I'exclusion des défauts OCF (surintensité), SCF (court-
circuit moteur), EEF, and InF (défauts internes), qui nécessitent la mise hors tension du variateur
pour accomplir la remise a zéro des défauts. Voir le tableau 14, page 229.

Forcage local en cas d'utilisation de la liaison série
Permet de passer d'un mode de liaison série a un mode local (commande via le bornier ou le
terminal d'exploitation)

Fonctions des entrées analogiques

AlIl est une entrée analogique 0 a +10 V utilisée pour la référence de vitesse. De plus, I'une des
deux autres entrées analogiques peut étre utilisée :

e AI2:entréetensionde0a+10Voude+2a+10V
e AIC : entrée courant de 0 a 20 mA (réglage d'usine) ou de 4 a 20 mA.

Une entrée analogique peut étre affectée a I'addition des références avec l'asservissement par
retour AI1 ou PI.
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Fonctions du relais R2

Seuil de fréquence atteint (FtA) :
Le contact du relais est fermé si la fréquence du moteur est supérieure ou égale au seuil de
fréquence réglé par Ftd dans le menu de réglage.

Référence de vitesse atteinte (SrA) :
Le contact du relais est fermé si la fréquence moteur est supérieure ou égale a la valeur de
référence.

Seuil de courant atteint (CtA) :
Le contact du relais est fermé si le courant du moteur est supérieur ou égal au seuil de courant
réglé par Ctd dans le menu de réglage.

Etat thermique atteint (tSA) :
Le contact du relais est fermé si I'état thermique du moteur est supérieur ou égal au seuil de I'état
thermique réglé par ttd dans le menu de réglage.

Fonctions de la sortie analogique (AO)

La sortie analogique (AQ) est une sortie courant, configurable en 0 a 20 mA ou 4 a 20 mA.

Courant du moteur :
fournit lIimage du courant efficace moteur. 20 mA correspond a 2 fois le courant nominal
thermique Ith du moteur.

Fréquence moteur :
fournit la fréquence moteur estimée par le variateur de vitesse. 20 mA correspond a la fréquence
maximale (paramétre tFr).

Couple moteur :
fournit 'mage du couple moteur en valeur absolue. 20 mA correspond a deux fois le couple
nominal moteur (valeur typique).

Puissance :
fournit I''mage de la puissance délivrée par le variateur au moteur.
20 mA correspond a 2 fois la puissance nominale du variateur.
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7 — Fonctions de l'afficheur et des touches :

« Afficheur 4 x 7 segments

2 voyants d'etat CANopen

=
f VoyamREF,athnnébrﬁue\,Sﬁ
lemenu » £ F - estach \.ﬂ
= DEL de charge.._.___________‘____u

« Voyant MON, allume lorsque
lemenuy SUPM - estactif =

= Voyant CONF, allumé lorsque /
lundesmenus SF F, dr (

1
!
i

ol can éét .':ictif

* Bouton MODE : Lorsque /

I'F - estaffiche, bascule
surle menu 5 € B - . Sinon,

Permet que quitter un menu
ou un parameétre ou d'effacer
la valeur affichée afin de
revenir a la valeur
enregisirée précedente.

Jog dial - Agit comme un
entiométre en mode local.
olette servant 3 la
navigation lorsqu'elle est
toumes dans le sens horaire
+ ou antthoraire -etala
sElecl::ebm' vahidation par
simple pression. @ -

-t
bascule surle menu - £ § e
Yoir page 2t

+ Bouton RUN : Contrdle la mise en
marche du moteur en mode avant si le
parameétre ¢ [ [ dans le menu

estreglé sur L 0 [ page .-

Fonctionne comme un
potentiométre de
reference, si le parametre
dans le menu
est reglé sur

Bouton STOP/RESET

+ Utilise pour réinitializer les défauts
+ |l peut étre utilisé pour contrdler 'amét du moteur

- Bik L[ (menu Jn'estpasréglée sur L 00,
il "agit d'un arrét en roue libre.
SitlC (men yestrégle sur L 0 (, Ffamét

s'effectue sur une rampe, mais si un freinage par
injection est en cours, un arrét en roue libre est
execute.

Affichage normal, aucun défaut détecté et le moteur ne tourne pas :

+ 4 30 : Affichage du paramétre sélectionné dans le menu [SURVEILLANCE]

frequence moteur).

[sélection defaut -

+ En mode de limitation du courant ou de saturation du courant ou de la boucle de courant, 'affichage clignote.

. ¢ Séguence d'initialisation

. o Y Variateur prét

* o [ b :Freinage par injection DC en cours
= o5k Amétroue libre

+ F 5} : Affect. amét rapide

* ¢ Un o Auto-reglage en cours
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7-1 — Structure des menus

Mise sous tension

Seélection de paramétres

O

<
B
z

LLE =&
.
i i
e cm == -
} +
i L)
i g
s i
L3 -
' -+
b L)
s = 8
' ]
e m= == -
} +
— W

+

i

11

AR

L

;

L,

Ces 3 parametres ne
s'affichent que lors de
la premiére mise en
marche du vanateur.
Ces parametres
peuvent &tre modifies
ulterieurement dans
les menus :

pour & F

pour

pour ¢

[REFERENCE VITESSE]

[REGLAGES]
[CONTROLE MOTEUR]

[ENTREES / SORTIES]

[CONTROLE]
[FONCTIONS D'APPLI ]

[GESTION DEFAUTS]

[COMMUNICATION]

[SURVEILLANCE]

[ 1]

Voir le guide de
programmation

1 clignotement
{enregistrer)
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7-2 — Menu Réglages — SET -

Configuration des parametres bFr, Fr1 et tCC

lesparamétres b £~ Fr (et b

ne peuvent étre modifiés gu'en mode d'arrét avec le vanateur verrouillé.

Code

Nom/Description Reglages usine

[Standard fréq.mot] [50Hz IEC]

Ce paramétre ne s'affiche gue lors de la premiére mise sous tension du variateur.
Il peut étre modifié ultérieurement dans le menu [CONTROLE MOTEUR] sl nécessaire.

. [50Hz IEC]
. [60Hz NEMA]

50 Hz : IEC
60 Hz : NEMA

Ce paramétre modifie les préréglages des paramétres survants & 1 page .
F & o page 28, § page 20 et | page '
[Canal réf.1] [Al1] (5

Ce paramétre ne s'affiche que lors de la premiére mise sous tension du varateur.
Il peut &tre modifié ulténeurement dans le menu [CONTROLE] si nécessaire.

» [Al]

. [AR2] (4

«  [AI3]

+ [Al réseau]
potentiométre.

Entrée analogique Al1
Entrée analogique Al2
Entrée analogique Al3
Jog dial. En mode de conirdle via le clavier, la molette jog dial sert de

Si LAC = L2 ou L3, les affectations supplémentaires suivantes sont possibles -

» [+ Vite] 11+ rapide/- rapide via L11

« [Réf +/- HMI] + rapide/- rapide via la molette jog dial du vanateur ou le terminal
déporté. En cours de fonctionnement, affiche la fréquence rfr.

Si LAC = L3, les affectations supplémentaires suivantes sont possibles -

»  [HMI] Reférence via l'affichage du terminal déporté, paramétres [Ref frequence HMI]
F1) dans le menu [REGLAGES] , voir le guide de programmation.

+ [Modbus] (Mab| Référence via Modbus.

» [Réseau] L1 Reéférence via un protocole de communication autre que Modbus.
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L
PROVENCE

sympAcT R

Dossier technique - page 45 -




I sYVPACT

Code Nom/Description Reglages usine
[Cde 2 fils/3 fils] [Cde 2 fils]
Ce paramétre ne s'affiche gue lors de la premiere mise sous tension du varateur.
Il peut &tre modifié ultérieurement dans le menu [ENTREES / SORTIES] si nécessaire.
» [Cde 2 fils] contréle a 2 fils : L'état ouvert ou fermé de I'entree contrile la marche ou
I'arrét.
- Exemple de cablage :
x 2s LIT - avant 24V L1 Uk

Llx - arriére b __<|}_<r___.

» [Cde 3 fils] contréle a 3 fils (contréle & impulsion) : Une impulsion « avant » ou « arnére
» suffit pour commander le démarrage et une mpulsion « arrét » suffit pour commander
I'arrét. Reportez-vous au guide de programmation.

Exemple de cablage - | 1

]]:lr;f’"étl |2av 1 L2 i |
:avan e e
Lix - arriére T _T
1)
* [Locale] contrdle locale (variateur ou terminal déporté RUN/ISTOP/RESET).

A DANGER

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'APPAREIL

Lorsque I'affectation de [Cde 2 fils/3 fils] est modifiee, les paramétres suvanis
[Aff. sens amére] . [Type cde 2 fils] 171 et toutes les fonctions affectant les entrées
logiques sont réinitialises avec leur réglage usine.

Verifiez que cette modification est compatible avec le schéma de cablage utilisé.

Le non-respect de ces instructions entrainera la mort ou des blessures graves.

z 35 | Pour modifier I'affectation de ce paramétre, appuyez pendant 2 secondes sur la touche « ENT ».
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[REFERENCE VITESSE] (rEF-)

Le menu [REFERENCE VITESSE] afiche L Fr, A ou © » M selon le canal de reference actif.
Reportez-vous au guide de programmation pour plus de détails.

Lorsque la contrile locale est activée, la molefte jog dial de I''HM sert de potentiométre pour modifier la valeur
de référence en l'augmentant ou en la diminuant dans les limites prédéfinies par d'autres paramétres [Petite
vitesse] et [Grande vitesse] (|

5i le mode de contrdle locale est désactive, 'utilisation de [Canal Cde 1] (L.47 | permet d'afficher les valeurs et
unités de référence uniquement. La valeur sera en « lecture seule » et ne pourra pas étre modifiee 3 l'aide de
la molette jog dial (la référence n'est plus donnée par la molette jog dial mais par une Al ou une autre source).

La référence réelle affichée dépend du choix fait par [Canal ref. 1] 17

Code Nom/Description Plage de
réglages
L [Réf. frequence HMI] 04500 Hz

Ce parametre ne s'affiche que si la fonction a éte activée.
Permet de modifier la consigne de vitesse a I'aide du terminal déporté.
Il est inutile d'appuyer sur la touche ENT pour valider la modification de la référence.

i [Image entrée AlV1] 0a 100%
Permet de modifier la consigne de vitesse a aide de la molette jog dial.
ForH [Référence fréq.] LSP a HSP
Hz

Consigne de fréquence avant la rampe (valeur absolue).
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[REGLAGES] (SEt-)

Les paramétres de réglage peuvent &tre modifies alors que le variateur est en fonctionnement ou améte.
Important : il est recommande de procéder aux modifications lorsque le variateur est a I'arét. Veérifiez que les
modifications apportées permettent un fonctionnement correct de Ninstallation avant de remettre le vanateur en

service.

Code Nom/Description Plage de Réglages
réglages usine
RE L [Accélération] selonlavaleurdu | 3s
FE I [Décélération] paramétre Inr s

Defim pour 'acceleration ou la decéleration entre 0 et la frequence nominale
[Frég. nom. mot ] (paramétre dans le menu [CONTROLE MDTEUR] ).
YWeérifiez que la valeur de o ¢ [ n'est pas trop basse par rapport a la charge a arméter.

LSP [Petite vitesse] D a HSP 0 Hz

Freguence du moteur & la référence minimum

MEP [Grande vitesse] LSP atFr LFR

Fréquence du moteur 3 la référence maximum : Assurez-vous que ce réglage est adapté au
moteur et a l'application.

¥ || [Courant therm. mot] 0a15In(1) En fonction du
calibre vanateur
Reglez '+ i surle courant nominal indiqué sur la plaque signalétique du moteur.
Reportez-vous au guide de programmation si vous souhaitez supprimer la protection themmigue
[F [Compensation RI] 0a 100% 20%
Utihse pour optimiser le couple 3 trés pebite vitesse (augmentez | © - sile couple estinsuffisant).
Weénfiez que la valeur de U 7 - n'est pas trop élevée lorsque le moteur est chaud (nsque
d'instabilité).
Remarque : La modification de L' ¢ + (page ) enfraine la reinitialisation de '/ ~ avecle
reglage usine (20 %).
FLI [Gain Boucle F] 14 100% 20%
Le paramétre n'est accessible que si U F + (page 12)= » ou -
Le paramétre / régle la suite de Ia ramp-e de vitesse sur la base de lnertie de la machine
entrainée.

Yaleur trop basse : temps de reponse plus long,
Waleur trop élevés - survitesse, instabilité.

o [Stab.Boucle F] 14 100% 20%

Le paramétre n'est accessible que si ¢t {page }2)= » ou

Waleur trop basse | survitesse | instabilité

Waleur trop élevée | Temps de réponse plus long

Utilise pour adapter le retour au régime permanent aprés une vanation de vitesse
{accéleration ou décélération), selon la dynamigue de la machine.

Augmentez progressivement la stabilité pour éviter toute survitesse.

(1) In correspond au courant nominal du vanateur mdique dans le catalogue et sur la plague signalétigue du vanateur,
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Code Nom/Description Plage de Réglages
reglages usine
1y, [Comp. glissement] D a150% 100%
Le paramétre n'est accessible que =i (page 22)= » ou

Utilise pour régler la valeur de compensation de glissement utilisée par le moteur 3 vitesse

nominale.

Les vitesses indiquées surles plaques signalétiques des moteurs ne sont pas nécessairement

optimales.

+ 5ile réglage de glissement < glissement réel : le moteur ne toumne pas a la bonne vitesse
en régime permanent.

» 5 le reglage de ghssement > glissement reel : le moteur est surcompense et |3 vitesse est

instable.
[ [Tps inj. DC auto 1] D,1430s D5s
[l inject. DC auto 1] Da12in(1) 0,7n (1)
Important : vérifiez que le moteur peut résister 3 ce courant sans surchauffe,
i [Tps inj. DC auto 2] Dals Os
[l inject. DC auto 2] Dat12in(1) 05in (1)
P [Freq. Occultée] 0 2500 OHz

Evite tout fonctionnement prolongé dans une plage de fréguences de + 1 Hz autour de
Cette fonction évite toute vitesse critique pouvant generer une résonance, Regler le
parametre sur 0 désactive la fonction

[Freq. Occultée 2] D 2500 OHz

Evite tout fonctionnement prolongé dans une plage de fréguences de + 1 Hz autour de
Cette fonction évite toute vitesse critique pouvant generer une résonance. Regler le
parametre sur 0 désactive la fonction.

P [2 vitesses présél.] 00a5000Hz | 10 Hz

' [4 vitesses présél.] D0as5000Hz | 15Hz

T.L [8 vitesses présel.] DO0a5000Hz | 20 Hz
[Limitation courant] D.25a15Im (1) [ 1.5In (1)

Utilisé pour imiter le couple et 'augmentation de tempeérature du moteur.

[Temps petite vit.] 00a%999s 00s

Suite & un fonctionnement a | 5 7 sur une penode définie, un amét du moteur est
automatiguement requis. Le moteur redémarre si la consigne de fréquence est supéneure 3
et =i un ordre de marche existe toujours, Attention ; la valeur D comrespond 3 une pénode illimits,

[Seuil de fréquence] 0 4 500 Hz bFr

{Reportez-vous au guide de programmation).
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page 3..

Code Nom/Description Plage de Réglages
réglages usine
[Dét. therm. mot.] 0a118% 100%
(Reportez-vous au guide de programmation),
[Seuil de courant] Dails5in(l) In
(Reportez-vous au guide de programmation ).
[Fact. échelle client] 0,14a200 30
(Reportez-vous au guide de programmation).
[Fréquence découp.] 20316 kHz 4 kHz

La fréquence peut &tre réglée pour réduire le bruit généré par le moteur.
Si la fréguence a &te reglee sur une valeur supérieure 3 4 kHz, et dans le cas ol une
température excessive est atteinte, le vanateur réduit automatiquement la frequence de
decoupage et 'augmente 3 nouveau lorsque la température redevient normale.

Ce paramétre est également accessible dans le menu [CONTROLE MOTEUR]

{1) In comespond au courant nominal du vanateur indigué dans le catalogue et sur la plague signaletique du
variateur.
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[CONTROLE MOTEUR] (drC-)

A I'exception de tUn, qui peut mettre le moteur sous tension, les paramétres ne peuvent étre modifiés que
lorsgue le vanateur est 3 'arrét et quiil n'existe aucune contrdle de marche. Les performances du varnateur
peuvent étre optimisées comme suit ;

+ en saisissant les valeurs indiguées sur la plague signalétigue du moteur dans le menu du variateur ;

+ en procédant & une operation d'autoréglage (sur un moteur asynchrone standard).

Code Nom/Description Plage de Réglages
réglages usine
b F [Standard fréq.mot] - 50 Hz
Voir page 24.
[Tension nom. mot.] En fonction du En fonction
calibre variateur | du calibre
variateur

Tension nominale du moteur indiquée sur sa plague signalétigue. 5i la tension réseau est
infénieure 3 la tension nominale du moteur, - doit étre reglé sur la valeur de la tension
réseau appliguée aux bornes du variateur.

[Fréq. nom. mot.] 10 & 500 Hz 50 Hz
Frégquence nominale du maoteur indiguée sur sa plague signalétique. Le réglage usine est
50 Hz, ou 60 Hz =i est réglé sur 60 Hz.

[Courant nom. mot.] 0254 15In(1) | En fonction
du calibre
variateur

Courant nominal du moteur indiqué sur sa plagque signalétique.

[Vitesse nom. mot.] 0 & 32760 tr/fmin | En fonction
du calibre
varateur

Valeur de la plague signalétique. 0 3 9999 tr/min puis 10 000 & 32 760 tr/min.
Si la vitesse nominale n'est pas indigquée sur la plague signalétique, reportez-vous au manuel de

programmation.

[Cosinus Phi mot.] D5a1 En fonction
du calibre
variateur

Cosinus phi du moteur indigué sur sa plague signalétique.
[Resist. stator froid] - [Non]

Laisser sur [Non] ou voir le guide de programmation.

{1) In correspond au courant nominal du vanateur indiqué dans le catalogue et sur la plague signalétigue du
variateur.
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Code Mom/Description Reglages
usine
[Auto-réglage] [Non]

A A DANGER

RISQUE D'ELECTROCUTION OU D’ARC ELECTRIQUE

* Ay cours d'un auto-réglage, le moteur fonctionne avec le courant nominal
« Niintervenez pas sur le moteur pendant un auto-réglage.

Le non-respect de ces instructions entrainera la mort ou des blessures graves.

A DANGER

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'APPAREIL

» Les paramétres suivants deivent étre correctement configurés avant de lancer

l'auto-réglage - . ; . ‘et n P r ou .
* 51 un ou plusieurs de ces paramétres sont modifies aprés l'auto-réglage, est 3
nouveau reglé sur et la procédure doit &tre répétée.

Le nonorespect de ces instructions entrainera la mort ou des blessures graves,

* [Non] Auto-réglage non réalisa.
* [Oui] L'auto-reglage est réalise dés que possible, puis le paramétre bascule
automatiquement sur ou en cas de defaut (le defaut ='affiche).
« [Faif] Utilisation des valeurs indiquées lors de la derniére execution de l'auto-réglage.
* [marche var] L'auto-réglage est réalisé chague fois qu'une contréle de marche est
envoyes.
* [Mise tension] L'auto-réglage est exécuté a chague mise sous tension.
« [LI1] L'auto-reglage est réalizse sur la transiion de 0 = 1 d'une entrée logique affectes
3 a cette fonchon
: = [LI§]
Attention :

L'auto-réglage n'est réalisé que si aucune contrile n'a été activée Si une fonction « arrét en
roue libre » ou « amét rapide » est affectée 3 une entrée logigque, cefte entreée doit &tre régleée
sur 1 (active a 0).

L'auto-réglage peut durer de 1 3 2 secondes. Ninterrompez pas le processus | attendez que
I'affichage bascule sur o £ ou

Important :

Au cours d'un auto-réglage, le moteur fonctionne avec le courant nominal.
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8 — Défauts:

Fonctions de détection de défauts qui ne peuvent pas étre réinitialisées

automatiquement

La cause du défaut doit étre supprimée avant de procéder 3 une remise 3 zéro en effectuant un redémarmrage
du vanateur,

Code | Nom Causes possibles Remeéde
[DEF. = courant de levée de frein non |- Veérfiez le raccordement variateur /
COMIMNGE atteint moteur.
FREIN] « Vérifiez les enroulements du moteur.
+ eérifiez le réglage lbr du menu FUn-.
» Seuil de fréquence de = Effectuer les réglages préconisés de bEn.
fermeture de frein bEn = nO
{non regle) alors que la
commande de frein bLC est
affectée.
[DEFAUT + Défaut de contrble du relaisde |- Remplacez le variateur.
PRECHARGE] charge ou résistance de
chargement endommagée
f [MEMOCIRE « Défaut de mémoire interme = Verifiez l'environnement (compatibilite
EEPROM] électromagnétique).
+ Remplacez le variateur.
[DEFAUT + Valeur de calibre inconnue + Remplacez le vanateur.
INTERNE] - Redémarrez le vanateur.
! | | [DEFAUT + Carte MMI non reconnue ? g;::niéa_ctez un représentant Schneider
INTERNE] + Carte MMI incompatible -
»  Affichage mangquant
# || [DEFAUT * Probléme de mémaoire
INTERNE] EEFPROM
4 || [DEFAUT »  Défaut industriel de mémoire
INTERNE] EEFPROM

DIDASTEL

sympAcT R

O
PROVENCE

Dossier technique - page 55 -



N syvPACT I

Code

Nom

Causes possibles

Remede

[SURINTENSITE]

Paramétres incorrects dans
les menus [REGLAGES]

et [CONTROLE
MOTEUR]
Inertie ou charge trop elevée,
Verrouillage mécanigue

+ Veérifiez les paramétres dans les menus

[REGLAGES] -4 et [CONTROLE
MOTEUR]

Yeérifiez la taille du moteur/du vanateur/de la
charge.

Véarifiez I'état du mécanisme.

[COURT CIRCUIT
MOT ]

Court-circuit ou mise a la terre
au niveau de la sortie du
vanateur

Important courant de furte a la
terre au niveau de la sortie du
vanateur si plusieurs moteurs
sant connectés en paralléle

Véarfiez les cibles raccordant le vanateur au
moteur et l'isolation du moteur.

Réduisez |a frequence de decoupage.
Raccordez les inductances en séne avec le
moteur.

[SURVITESSE]

Instabilite de la vitesse
Charge entrainante trop
importante

Verifiez les paramétres du moteur, de gain
et de stabilite.

Ajoutez une résistance de fremnage.
Veérifiez a taille du moteur/du vanateur/de la
charge.

[DEFAUT AUTO-
REGLAGE]

Mateur spécial ou moteur dont
la puissance ne convient pas
pour le vanateur

Le moteur n'est pas connecte
au vanateur.

Utilisez le ratio Lou P ratio (L ¥ & page 32).
Verifiez la présence du moteur lors de I'auto-
reglage.

Si un contacteur aval est utiisé, fermez-le
pendant 'auto-réglage.

Codes de détection de défaut qui peuvent étre remis a zéro apres disparition

de la cause
Ces défauts sont également rearmables par mise hors puis sous tension ou par entrée logique

Code | Nom Causes possibles Reméde
s F || DEFAUT » Defaut de communication au |+ Verfiez 'environnement {compatibilite
RESEAL COM] niveau de la carte de électromagnétique).
communication « Veérfiez le ciblage.
« Veérifiez le time-out.
+ Remplacez la carte option.
[DEFAUT COM » Communication du bus + Vérifiez le bus de communication.
CANapen] CANopen interrompue + Reportez-vous a la documentation du
produit.
F [DEFAUT « Défaut déclenche par un » Yerifiez l'organe qui a cause le défauf ot
EXTERNE] organe externs réarmez.
L [DEF. LIAISON « Défaut de communication « Vérfiez I'environnement {compatibilité
INTERNE] entre la carte de électromagnétique).
communication et le vanateur ||+ Venfiez les connexions.
« Remplacez la carte option.
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Code | Nom Causes possibles Remede
i [PERTE 4-20ma] * Perte de la consigne 4-20 mA [+ Vernfiez la connexion sur l'entrée Al3.
sur l'entrée Al3
1 & [FREINAGE + Freinage trop brusque * Augmentez le temps de decelération.
EXCESSIF] + Charge entrainante + Instaliez une résistance de freinage si
necessaire.
* Voir la fonction § ! (reportez-vous au
guide de programmation).
" [SURCHAUFFE » Température trop élevée du » Verifiez la charge du moteur, la ventilation
VAR] varnateur du variateur et 'environnement. Laisser le
temps au variateur de refroidir avant de le
redemarrer.
[SURCHARGE » Déclenché par un courant = Verifiez le parametre H {protection
MOTEUR] moteur excessif thermique du moteur) (page /), vérifiez
+ Valeurincorrecte du paramétre la charge du moteur. Laisser le temps au
variateur de refroidir avant de le
redémarrer.
« Mesurez a nouveau (page 20).
#E || [COUPURE » Perie de phase a la sortie du [« Verfiez les connexions entre le vanateur
PHASE MOT ] variateur et le moteur.
» Contacteur aval ouvert = 5iun contacteur aval est en cours
»  Moteur non connecté ou d'utilisation, réglez sur O R |
puissance moteur trop faible (reportez-vous au guide de
+ Instabilité momentanée du programmation, menu [GESTION
courant du moteur DEFAUTS] k
+ Test sur un moteur 3 faible puissance ou
sans mofeur - réglez 0 # | sur
{reportez-vous au guide de
programmation, menu [GESTION
DEFAUTS]{FLY-)).
+ Verifiez et optimisez les paramétres
(page .7), et (page
1) et procedez 3 un auto-réglage avec
(page 21).
£ [SURTENSION » Tension réseau trop elevée « Veérifiez |a tension réseau.
RESEAU] + Alimentation réseau perturbée
" [PERTE PHASE » Defaut d'alimentation surune [+ Veérfiez le raccordement et les fusibles.
RESEAL] phase - Utiliser une aimentation secteur
» ATV312 triphase utilisé sur triphaseée.
une alimentation secteur + Désactivez le défaut en réglant  #| =
monophaseée (reportez-vous au guide de
» Charge désequilibrées programmation).
Ceci ne fonctionne que si le
varateur est en charge.
Code | Nom Causes possibles Reméde
5L F [|[cOMMODBUS] |- Communication du bus = Verifiez le bus de communication.
Modbus interrompue + Reportez-vous a la documentation du
« Confirmation du terminal produit.
déporte LLC = YEGS et = Verifiez la connexion au terminal.
terminal deconnecté
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Codes de detection remis a zéro dés que leurs causes ont eté eliminées.

Code | Nom Causes possibles Reméde
F F ||[CONFIG ) * La configuration en cours est * FRetablissez les reglages usine ou
EEE RRECTE] incompatible récupérez la configuration sauvegardée,
ey si elle est valide. Voir le paramétre
- dans le menu [CONTROLE
MOTEUR] . page 4.
[ [CONFIG = Configuration invalide (la » Verifier la configuration chargee
INVALIDE] (CF1)

configuration chargee dans le
variateur via la haison série est
incompatible).

precedemment.
+ Chargez une configuration compatible.

[DEFAUT SOUS-
TENSION] (USF)

« Alimentation secteur insuffisante

« Baisse de tension passagére

» Résistance de charge
endommagées

« Verifiez la tension d'entrée et le
parametre de tension
+ Remplacez le vanateur.
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